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motori elettrici italiani dal 1984

Motori asincroni trifase per azionamento con inverter
Poli 4 - Giri 1' 1450 - 240 avv/ora - Autoventilati

Three-phase asynchronous motors for drive with inverter
Poles 4 - rpm 1450 - 240 starts/hour - Self-ventilated

SERIE MRF Poli 4
Line MRF Poles
Tensione nominale Classe isolamento
Rated Voltage 400 VAC Insulation Class F
Avviamenti/ora . Forma costruttiva
Starts/hours 240 (inter. 60%) Mounting A4
Frequenza nominale Grado di protezione
Rated Frequecy S0HZ Protection P21
- Coppia |Potenza Correpte Velocita di (S2ins g Resistenza| Coppia | Corrente alla . Momento d'inerzia
e nomin. | nomin. | "o | rotazione | vuoto di fase | massima |coppia massima LDl del motore Rees
: 1 (400V) (400V)
Rated | Rated frtrze] B e Phase |[Maximum| Current at .
e torque | output ENCE | el | Gl resistance | torque max. torque | Efficency L=
(400V) 400V) ' of inertia
(Giri/min.) 75°C
Nm | (KW) A (RPM) (A) (OHM) (Nm) (A) (%) (Kgm2) Kg

MRF235.20| 20 3 7.5 1450 5 2 44 19 85 0,029

MRF235.21| 26,5 4 9 1450 55 1,53 58 22 85 0,029

MRF235.30| 33 5 11 1450 6.7 1.1 72 27 87 0,035

MRF235.31| 36,5 55 12 1450 6.7 1,1 80 30 87 0,035

MRF23540| 43 6.5 13,5 1450 8.3 08 94 34 89 0,040

MRF23541| 50 75 17 1450 10.6 0,64 110 42 89 0,040

MRF23542| 53 8 18 1450 10.6 0,64 116 45 88 0,040

MRF235.50| 59,5 9 19 1450 10.6 0,62 131 47 88 0,042

- Le potenze nominali sono riferite ad un ciclo di lavoro di 240 avv/ora, inter. 60 %, temperatura ambiente max. 40 C° e ad un’altitudine
inferiore ai 1000 m. Per condizioni ambientali particolarmente sfavorevoli al raffreddamento del motore & possibile su richiesta il montaggio
di un ventilatore supplementare.

- Rated outputs refer to 240 starts/hour, inter. 60%, environmental temperature of max. 40°C and altitude up to 1000m. For particularly critical
conditions, on request it is possible to assembly an auxiliary ventilator.

Nelle tabelle:

- La potenza sincrona ¢ calcolata come prodotto della coppia nominale per la velocita sincrona: KWsin = Tn *n0 / 9549.

La potenza asincrona ¢ calcolata come prodotto della coppia nominale per il 92% della velocita sincrona (scorrimento medio 8%): KWasin =
Tn *n0 *0.92 / 9549.

Per la serie MRF relativa all’azionamento tramite inverter, la potenza indicata & quella asincrona, calcolata dal prodotto della coppia nominale
per la velocita asincrona indicata nelle tabelle.

In the tables:

- Synchronous output is calculated as the product of the rated torque multiplied by the synchronous speed:

KWsyn = Tn *n0 / 9549.

Asynchronous output is calculated as the product of the rated torque multiplied by 92% of the synchronous speed

(slip average 8%): KWasyn = Tn *n0 *0.92 / 9549.

For the MREF line, referring to the drive by inverter, the power indicated is the asynchronous one, calculated by the rated torque for the
asynchronous speed, indicated in the tables.

- J=inertia moment = GD /4
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